A ALBERTŋLUDWIGSŋ UNIVERSIT ĺAT FREIBURG

FAKULT ĺAT F ĺUR ANGEWANDTE WISSENSCHAFTEN

Vorstellungsvortrag

Zeit: Mittwoch, 5. 11. 1997, 17.00 Uhr c.t. Ort: Raum 02-017, Geb. 52, Am Flughafen 17

Handlungsplanung und Kognitive Robotik

Dr. Jana Koehler

Fakultät fuer Angewandte Wissenschaften, Universität Freiburg

Abstract

Der Vortrag stellt meine aktuellen Forschungsarbeiten in der Abteilung Grundlagen der KI vor. Nach einer kurzen Einfuehrung in das Gebiet der Handlungsplanung wird ein Ueberblick ueber das an unserem Lehrstuhl im letzten Jahr entwickelte Planungssystem IPP gegeben. Es werden die grundlegenden Konzepte kurz erlaeutert und an Beispielen ein Einblick in die Leistungsfaehigkeit des Systems gegeben. Abschliessend werden aktuelle Forschungsarbeiten zum Problem des Zielmanagement vorgestellt.

Gastgeber: Prof. Dr. Bernhard Nebel

Alle Interessenten sind recht herzlich eingeladen.

Weitere Informationen im WWW unter http://www.informatik.uni-freiburg.de/~hengster/kolloquium/